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1. Allgemeine Hinweise

1.1 Urheberrecht

Das Urheberrecht an dieser Betriebsanleitung verbleibt bei

Fa. Wolf Mainburg
Industriestr. 1
84048 Mainburg
Telefon:08751/74-0
Telefax: 08751 /74-1610

Die Betriebsanleitung darf weder vollstéandig noch teilweise vervielfaltigt, verbreitet oder zu Zwecken des Wettbewer-
bes unbefugt verwertet oder anderen mitgeteilt werden.

Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz.
Alle Rechte vorbehalten, insbesondere fur den Fall der Patenterteilung oder anderer Eintragungen.

Technische Anderungen vorbehalten.

Wir weisen darauf hin, dass diese Betriebsanleitung nur geriatebezogen und keinesfalls fiir
die komplette Anlage gilt!

1.2 Grundlage fiir die Gerdatekonstruktion

Das Gerat ist gebaut nach:
dem Stand der Technik und den anerkannten sicherheitstechnischen Regeln.

Dennoch kénnen bei der Verwendung Gefahren fur Leib und Leben des Benutzers oder Dritter sowie Beeintrachti-
gungen der Anlage und anderer Sachwerte entstehen.

Das Gerat ist ausschlieBlich fur die in der Auftragsbestatigung genannten Aufgaben bestimmt. Eine andere oder
dartiber hinausgehende Benutzung, wenn nicht vertraglich vereinbart, gilt als nicht bestimmungsgemag. Fur hier-
aus resultierende Schaden haftet der Hersteller nicht.

Das Risiko tragt allein das Verwenderunternehmen.

Zur bestimmungsgemiRBen Verwendung gehért auch das Einhalten der in dieser Betriebsan-
leitung beschriebenen Vorgehensweisen bei Montage, Betrieb und Instandhaltung.

1.3 Gebrauchshinweise

Anderungen der Konstruktion und technischen Daten behalten wir uns im Interesse der Weiterentwicklung vor.
Aus den Angaben, Abbildungen bzw. Zeichnungen und Beschreibungen kénnen deshalb keine Anspruche herge-
leitet werden. Der Irrtum ist vorbehalten!

Informieren Sie sich bereitsvor der Inbetriebnahme tber die Malnahmen zur Montage, Einstellung, Bedienung
und Wartung.
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Neben der Betriebsanleitung und den im Verwenderland geltenden verbindlichen Regelungen zur Unfallverhitung
sind die anerkannten fachtechnischen Regeln zu beachten (sicherheits- und fachgerechtes Arbeiten nach UVV,
VBG, VDE etc.).

Beachten Sie neben dieser Betriebsanleitung auch die Hinweise der Hersteller von Komponenten (z.B. Senso-
ren).

Von den Geraten kénnen Gefahren ausgehen, wenn sie von unausgebildetem Personal unsachgeman oder zu
nichtbestimmungsgemalem Gebrauch eingesetztwerden.

Arbeiten an/mit den Geréaten diirfen nur von Personen ausgefiihrt werden, die aufgrund
lhrer Ausbildung und Qualifikation dazu berechtigt sind. AuBerdem miissen die Personen
vom Betreiber dazu beauftragt sein!

1.4 Transport Lagerung

Wolf-Regelgerate sind ab Werk fur die jeweils vereinbarte Transportart entsprechend verpackt.
Transportieren Sie das Regelgerat nur originalverpackt.

Bei Transport von Hand beachten Sie die zumutbaren menschlichen Hebe- und Tragekrafte.
Vermeiden Sie Schlage und Stofe.

Achten Sie auf Beschadigung der Verpackung oder des Regelgerates.

Lagern Sie das Regelgeréat trocken und wettergeschuitzt in der Originalverpackung.

Vermeiden Sie extreme Hitze und Kélteeinwirkung.

1.5 Pflichten des Betreibers

Der Betreiber ist verpflichtet, die Geradte nur in einwandfreiem Zustand zu betreiben.
Gefahrenstellen, die zwischen Wolf-Geradten und kundenseitigen Einrichtungen entstehen,
sind vom Betreiber zu sichern!

2. SicherheitsmaBRnahmen

2.1 Symbol- und Hinweiserkldrung

Die unten aufgefuhrten Symbole und Hinweise warnen vor Gefahren und weisen Sie auf bestimmte Vorsichtsmal}-
nahmen hin.

Beachten Sie diese Hinweise und geben Sie diese auch an andere Benutzer weiter!

A Achtung! Allgemeine Gefahrenstelle!

A Gefahr durch elektrischen Strom oder Spannung!
0 Wichtige Informationen!
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2.2 Elektrischel/elektronische Einrichtungen

chend den elektrotechnischen Regeln (z.B. EN 60204, DIN VDE 0100/0113/0160) durchgefiihrt
werden.

Der Unternehmer oder Betreiber hat ferner dafiir zu sorgen, dass die elektrischen Anlagen
und Betriebsmittel, entsprechend den elektrotechnischen Regeln betrieben und instandge-
halten werden.

o Arbeiten an elektrischen Bauteilen/-gruppen diirfen nur von einer Elektrofachkraft entspre-

- Esistgrundsatzlich verboten, Arbeiten an Teilen durchzufihren, die unter Spannung stehen. Schutzart des geéff-
neten Geréates ist IPO0! Gefahrliche Spannungen kénnen direkt bertihrt werden!

- Wahrend des Betriebes muss das Gerat geschlossen oder im Schaltschrank eingebaut sein.

- Sicherungen dirfen nur ersetzt und nicht repariert oder tberbruckt werden.

- Nurdie im elektrischen Schaltplan vorgesehenen Sicherungen einsetzen.

- Spannungsfreiheit muss mit einem zweipoligen Spannungsprufer kontrolliert werden.

lich behoben werden. Besteht bis dahin eine akute Gefahr, so darf das Geréat/die Anlage in

o Festgestellte Mangel an elektrischen Anlagen/Baugruppen/Betriebsmitteln miissen unverziig-
dem mangelhaften Zustand nicht betrieben werden.

2.3 Beschiftigung von betriebsfremdem Personal

Instandhaltungs- und Wartungsarbeiten werden haufig von betriebsfremdem Personal ausgefiihrt, das die speziellen
Umstande und die darauf beruhenden Gefahren oft nicht kennt.

- Informieren Sie diese Personen ausfuhrlich tber die Gefahren in lhrem Tatigkeitsbereich
- Kontrollieren Sie deren Arbeitsweise und schreiten Sie rechtzeitig ein

o Als Aufsichtsfiihrender sind Sie fiir die Sicherheit betriebsfremden Personals verantwortlich!

2.4 Zubehor, Ersatzteile

ZUR BESONDEREN BEACHTUNG!

Verwenden Sie zu lhrer eigenen Sicherheit nur Teile, Sensoren und Zusatzein-richtungen, die
von WOLF freigegeben bzw. empfohlen sind. Fiir nicht freigegebene oder empfohlene Fremd-
produkte oder sonstige nicht von WOLF durchgefiihrte Modifikationen kann nicht beurteilt
werden, ob sich im Zusammenhang mit WOLF-Geréten ein Sicherheitsrisiko ergibt. Original-
WOLF-Teile und Zusatzeinrichtungen und sonstige von WOLF freigegebene bzw. empfohlene
Produkte sowie die dazugehdrende qualifizierte Beratung erhalten Sie beim WOLF-Kunden-
dienst. Im beiderseitigen Interesse bitten wir Sie nochmals, obige Hinweise zu beachten,
denn

BETRIEBSSICHERHEIT IST OBERSTES GEBOT!
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2.5 Herstelleradresse, Serviceadresse

Haben Sie Fragen zur Verwendung unserer Produkte oder planen Sie spezielle Anwendungen, wenden Sie sich bitte
an:

WOLF
Industriestr. 1
84048 Mainburg
Telefon 08751 /74-0
Telefax 08751 /74-1610

3. Allgemeine Beschreibung

3.1 Einsatzbereich

Das beschriebene Regelgeratdient zur stufenlosen Drehzahlverstellung von spannungsregelbaren
3~ Motoren, die Ventilatoren oder Pumpen antreiben.

3.2 Technische Daten

5-stellige LED-Anzeige fur Istwerte, Sollwerte und Ausgangsspannung
Nennspannung 3~ 400V, 50/60 Hz
Zul. Versorgungsspannung 3~400 V -15 % bis +10 %
Nennstrom 8 A
- Halbleitersicherung FF20 A
Minimaler Motorstrom 0,2 A
max. Verlustleistung : ca. 70 W
Geregelte Ausgangsspannung ca. 0-100 %
Ausgang 0-10 V |__ 10 mA (kurzschlussfest)
Spannungsversorgung +24 V 20 %, | __ 70 mA
+15V 25 %, |, 100 mA

Max. zulassige Umgebungstemperatur40 °C

m

Zulassige relative Feuchte 85% nicht kondensierend
Stéraussendung gem. EN 50081-1
Storfestigkeit gem. EN 50082-2
Gehauseschutzart|P54

Einstellungen

- Sollwerte im Einstellbereich von 15 °C bis 30 °C

- “n-min” = min. Ausgangsspannung von 0 bis ca. 50 % Netzspannung (bzw. n-max)

- “n-max” = max. Ausgangsspannung von ca. 100 % der Netzspannung bis “n-min”

- AuswahldesRegelverhaltens: steigende Ausgangsspannung bei steigendem Istwert (Kaihlen)
steigende Ausgangsspannung bei sinkendem Istwert (Heizen)

- Sensorabgleich und Anpassung (Offset)

- Uberwachung von Uber-und Untertemperatur

- Einstellungder Geratenummerim LON-Netzwerk
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3.3 Bedien- und Anzeigeelemente

IR
2 ]
O
o s @]O]®]—
1 -
4 7
1 Hauptschalter Stellung ,0“: Regelgerat ausgeschaltet
Stellung ,I*: Stufenlose Drehzahlsteuerung der Ventilatoren
Stellung ,100%": Ventilatoren werden ungeregelt am Netz betrieben.
/\ Die Sicherung im Gerat wird umgangen!
/A Motorschutz ohne Funktion!
2 LED-Anzeige Anzeige der eingestellten und gemessenen Werte
3 Programmiertaste Einstellungen anwahlen und abspeichern
4 AB'-Taste Menupunkt anwahlen und Wert verandern, Abfrage aktueller Sollwert
5 "AUF"-Taste Menupunkt anwahlen und Wert verandern
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4. Montage

4.1 Montage

Bitte beachten Sie die folgenden Punkte:

Gehause auf sauberen, tragfahigen Untergrund montieren und nicht verspannen!

Benutzen Sie geeignete Befestigungsmittel und unterlegen Sie die Schraubenképfe, bei betreffenden Gehausen,
mitden beigelegten Kunststoffringen!

Montieren Sie das Gerat aulRerhalb des Verkehrsbereiches, achten Sie dabei jedoch auf gute Zugénglichkeit!
Kabeleinfuhrungen mussen frei zuganglich bleiben!

Schitzen Sie das Gerat vor direkter Sonnenbestrahlung!

Um ein gegenseitiges Aufheizen zu vermeiden, dirfen mehrere Regelgerate nicht tbereinander montiert werden.

4.2 AuBenmontage

Eine AuRenmontage ist unter folgenden Bedingungen méglich:

- Bei AuRentemperaturen unter 0 °C das Regelgerit nicht stromlos schalten, damit die im
Gerat entstehende Verlustwarme eine Betauung verhindern kann. D.h. Zuleitung und
Hauptschalter am Gerit nicht abschalten. Die internen Transformatoren zur Erzeugung
der Steuerspannung bleiben somit in Betrieb, wodurch geniigend Warme erzeugt wird.

Die AuBentemperatur darf -20 °C nicht unterschreiten.
Anbringung mdéglichst witterungsgeschiitzt, d.h. auch direkte Sonneneinstrahlung aus-
schlieBen (max. zulassige Umgebungstemperatur 40 °C).

4.3 Montage des Temperaturfiihlers TF..(KTY10-6)

Je nach Anwendungsgebiet und Ausfihrung muss der Temperatursensor an einer aus regeltechnischer Sicht
geeigneten Stelle angebrachtwerden.

4.4 Temperatureinfliisse bei der Inbetriebnahme

Vermeiden Sie kondensierende Feuchtigkeitim Regelgerat und darauf beruhende Funktionsstérungen, indem Sie
das Regelgeratbei Raumtemperaturlagern!

4.5 Anlagen mit Fehlerstromschutzschalter

Wegen méglichen Ableitstrémen im Moment des Einschaltens empfehlen wir den Einsatz zeitverzégerter Fehlerstrom-
schutzschalter. Damit treten Fehlauslésungen nicht auf.
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4.6 Potential der Steuerspannungsanschliisse

Durch die werkseitig angebrachte Verbindung zwischen einer “GND” Klemme und dem “PE”
Anschluss (Klemmme fiir Abschirmung_)) liegen die Steuerspannungsanschliisse aus Si-
cherheitsgriinden auf dem Schutzleiterpotential. Sollte in besonderen Fillen eine Potential-
trennung erforderlich sein, so kann diese Verbindung entfernt werden.

spannung an den Anschliissen der Steuerspannung 20 V nicht iiberschreitet (zwischen
Klemmen “GND” und Schutzleiter “PE”).

Fiir den Sensor und andere Steuerleitungen miissen isolierte Starkstromleitungen ver-
wendet werden.

2 - Wenn diese Verbindung entfernt wird, muss sichergestellt sein, dass die maximale Fremd-

4.7 Leitungsverlegung / Abschirmung

Motorleitung
Fur die Motorleitung ist keine abgeschirmte Leitung vorgeschrieben.

Steuerleitung

Um Einstreuungen zu vermeiden, miissen die Steuerleitungen abgeschirmt verlegt werden,
o wenn diese langer sind als 20 m oder unmittelbar zusammen mit anderen Leitungen (z.B. in

einem Kanal) verlegt werden. Bei Verwendung einer abgeschirmten Leitung muss der
Schirm (so kurz wie méglich) am Schutzleiter des Gerates angeschlossen werden (separat
gekennzeichnete Klemme fiir Abschirmung:_ ).

4.8 Elektrische Installation

- Die elektrische Installation darf nur von ausgebildetem Fachpersonal unter Beachtung der
allgemein und értlich geltenden Vorschriften durchgefiihrt werden!

- Beigeéffnetem Regelgerit liegen gefidhrliche elektrische Spannungen frei. Verhalten Sie
sich gefahrenbewusst und halten Sie Mitarbeiter anderer Fachbereiche von der Gefahren-
stelle fern!

Die jeweiligen Anschliisse entnehmen Sie bitte dem Anschlussplan im Anhang dieser Be-
triebsanleitung (siehe Kap. 8.1)!

Bei ,WAGO" - Klemmleisten nur einen Leiter mit max. 2,51 einstecken.
Bei Litzen sind Kabelhilsen zu verwenden!

Vor der endgultigen Inbetriebnahme ist das Geh&use ordnungsgeman zu verschrauben
und die nicht benétigten Kabeleinfihrungen (wenn ausgebrochen) mit den

beigestellten Stopfen zu verschliellen!

10
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5. Elektrischer Anschluss (siehe auch Anschlussplan Kap. 8.1)

5.1 Netzanschluss

Der Netzanschluss erfolgt an den Klemmen: PE, L1, L2, L3 und N. Dabei ist unbedingt darauf zu achten, dass die
Netzspannung innerhalb der zuldssigen Toleranzangaben (siehe 3.2 Technische Daten) zu der auf dem Gerat
angegebenen Nennspannung liegt (siehe seitlich angebrachtes Typenschild).

Der Neutralleiteranschluss “N” ist lediglich bei den Geraten ab Nennstrom 16 A fur die Funkentstdérung vorhanden. Fur
die Funktion des Geratesisterohne Bedeutung, bei Versorgungsnetzen ohne Neutralleiter kann der Anschluss entfallen.
Dadadurch jedoch héhere Ableitstrome Uiber den Schutzleiteranschluss “PE” auftreten kénnen, kann es bei Anlagen mit
Fl- Schutzschaltern zu unerwiinschten Fehlauslésungen kommen.

5.2 Motoranschluss

Der Motoranschluss erfolgt an den Klemmen: PE, U, V, W. An das Regelgeratkénnen mehrere Motoren angeschlossen
werden.Dabeidarfdie Summe der max. Regelstréme (Angabe fur elektronische Spannungsregelung) aller Motorenden
Nennstrom des Regelgerates nicht Uberschreiten. Sollte der max. Regelstrom furr die elektronische Spannungsregelung
nicht bekannt sein, so muss ein Zuschlag zum Motornennstrom mit einberechnet werden. Bei 2- und 4-poligen Motoren
ca. 15 %, bei 6-poligen Motoren ca. 5 %, bei tber 8 pol. Motoren sind keine weiteren Zuschlage erforderlich. Bei der
Regelung von Motoren anderer Hersteller (nicht Wolf) ist die Regelbarkeit und der max. Strom fur die elektronische
Spannungsregelung beim Herstelleranzufragen.

5.3 Motorschutz

Motorschutz ist durch Anschluss von Thermokontakten méglich. Wird kein Motorschutz angeschlossen ist der TK-
Anschul’ zu Uberbricken.
- Anden Klemmen “TK* darf nie eine Fremdspannung angelegt werden!
- Beim Anschluss mehrerer Motoren ist zu beachten, dass Thermokontakte immer in Reihe
angeschlossenwerden.

- Bei Schalterstellung ,,100 %“ werden die Ventilatoren ungeregelt direkt am Netz betrie-
ben.
Die Sicherung im Gerit wird umgangen!
Der Motorschutz ist ohne Funktion!

Beim Auslésen eines angeschlossenen Thermokontaktes (Unterbrechung zwischen den beiden Klemmen “TK”)
schaltet das Gerat aus und nicht wieder ein.

Anzeige: ,Motor*
M e = —
R Ay

Méglichkeiten zur Wiedereinschaltung nach Abkiihlen des Antriebes, d.h. bei Verbindung zwischen den beiden
Klemmen “TK” durch:

- Ausschalten und erneutes Wiedereinschalten der Netzspannung
- Ausschalten und erneutes Wiedereinschalten mit dem Hauptschalter des Gerates .

Wird der Wicklungsschutz (TK) im Regelgerat RKD nicht angeschlossen, so kann keine Gewéhr-
leistung fiir den Motor iibernommen werden.

11
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5.4 Sensoranschluss

Temperaturregelung mit Fiihler TF..(KTY10-6):
Das Sensorsignal zur Erfassung des Istwertes wird an den Klemmen “E2” und “GND” angeschlossen.

5.5 Externe Umschaltung Sollwert 1 / 2 (nur bei Bedarf erforderlich)

Am Regelgerat kdnnen zwei unterschiedliche Sollwerte eingestellt werden. Eine externe Umschaltung z.B. zwischen
Sollwert ,Tag“/ Sollwert ,Nacht* oder Sollwert “Sommer” / Sollwert “Winter” kann Uber einen potentialfreien Kontakt
z.B. von einer Schaltuhr erfolgen. Bei gebruckten Klemmen “Nacht” wird auf den Sollwert “2" geregelt.

Der aktive Sollwert “1” oder “2” wird im Einstellmeni durch einen Punkt angezeigt.

Anzeige: Sollwert “1” aktiv (set 1.) Sollwert “2” nicht aktiv (set 2)

M
™M

[y VI R
Ll T

—
A,
M

1
L .

5.6 Betriebs- und Stérmeldung

Eine externe Betriebs- bzw. Stérmeldung ist iber die potentialfreien Kontakte des eingebauten Relais méglich
(Kontaktbelastbarkeit 5 A, 250 V AC). Bei Betrieb zieht das Relais an, d.h. die Klemmen “21” und “24” sind
gebriickt. Bei Stérung (Netzausfall, Motorstérung, Uber- oder Untertemperatur oder Ausfall der Geréatesicherung)
fallt das Relais ab, die Klemmen “21” und “22” sind gebriickt.

5.7 Spannungsversorgung fiir externe Geréate (Sensoren)

Fur externe Gerate ist eine Stromversorgung integriert.
+24\V +20 % max. Belastungsstrom 70 mA Anschluss an Klemme “24 V”
Bezugspunkt“GND”-Klemme

115V 5%  max. Belastungsstrom 100 mA Anschluss an Klemme “+15 V" bzw “-15 V”
Bezugspunkt“GND”-Klemme

5.8 Ausgangsspannung 0-10 V

Die Ausgangsspannung 0-10 V, I,. 10 mA (Klemme “A” / “GND”) ist ann&hernd proportional zu der
geregelten Motorspannung. Diese kann z.B. fir einen stufenlosen Klappenstellmotor verwendet werden.

5.9 Busanbindung

Befindet sich das LON-Modul im Regelgerat (Stecker X2 ist belegt) kénnen die einzelnen Parameter sowohl am Gerat
selbst oder an einem angeschlossenen PC eingestellt werden.

Ohne LON-Modul sind die beiden Menlpunkte “S-Pin” und “Lon” ohne Funktion.

12
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6. Programmierung

6.1 Tastatur / Anzeige

Die Programmierung und die Abfrage der eingestellten und gemessenen Werte erfolgt liber
die drei Funktionstasten (P, "AUF", "AB" ) und die 5-stellige LED-Anzeige.

Fiir die einfache und verstédndliche Programmierung werden erklarende Texte angezeigt. Da
mit der 7-Segmentanzeige nicht alle Buchstaben mdglich sind und die 5 Stellen nicht fiir alle
Worter ausreichen, werden die Begriffe z.T. in einer verkiirzten englischen Form dargestelit.

S E t 1
ClClL |
Sollwert 1 = Set 1 L L /

Nach dem Einschalten der Netzspannung wird zuerst das Geréat Uberpruft, in der Anzeige erscheint kurzzeitig “TEST”
anschlieBend wird der am Sensor gemessene Istwert und die Ausgangsspannung angezeigt.

Anzeige:
kurzzeitig ,TEST*

L
L

u‘n
Wy
i

anschlieRend |, Istwert"

5. 4. 3. 2. 1. Stelle

cCl—_ 220

e
l l l
C B A
A Istwertdes Temperaturfuhlers
B Minuszeichen fur negativen Istwert
C Aussteuerung des Regelgerates, bei angeschlossener Last wird etwa die Hohe der Ausgangsspannung in

Prozent/10 angezeigt (0-F= 0-100 % Ausgangsspannung). Bei voller Aussteuerung, d.h. bei
Ausgangsspannung ca. angelegter Netzspannung wird "F" angezeigt (Full Speed).
Die Ausgangsspannung 0-10 V (Klemme “A” / “GND”) entspricht dem angezeigten Wert (0-F = 0-10 V).

6.2 Werkseinstellung

gen.
Bei Bedarf kann diese Grundeinstellung wieder aktiviert werden, z.B. um eine komplette Neueinstel-
lung vorzunehmen.

Dazu muss im BASE-Menu die Werkseinstellung (Default) bestatigt werden.

o Die Regelung erfolgt bei der Erstinbetriebnahme zunéchst auf die werkseitigen Einstellun-

13
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Allgemeine werkseitige Grundeinstellungen

“HAUPT” Menii: Werkseinstellung: Einstellbereich
SollwertTag “Set 17 23°C 7-30°C
Sollwert Nacht “Set 27 16 °C 7-30°C
Minimale Ausgangsspannung “n.min” 0 % 0-50%
“BASE” Menii: Werkseinstellung: Einstellbereich
Maximale Ausgangsspannung “n.max” 100 % 50-100 %
Fuhlerabgleich “Adjst”
Proportionalband “P.band” 4 K 2-10K
Regelfunktion Heizen/Kuihlen “oper.” Heat heat / cool
Untertemperatur “u.temp” 5°C 5-15°C
Ubertemperatur “0.temp” 35°C 25-35°C
Service-Pin senden “S.-Pin”
Gerate-Nr. “Lon” 126 1-126
Werkseinstellung “deflt” "Sure"

*Regelfunktion:

Kuhlen = Bei steigendem Istwert (T) - (T) steigende Ausgangsspannung bzw. Drehzahl (“n”)

oder

Heizen = Bei sinkendem Istwert (»L) - (T\) steigende Ausgangsspannung bzw. Drehzahl (“n”)

(Istwerte:3=Temperatur)

i

6.3 Bedienung der Tastatur

14

i

der gewiinschte Meniipunkt angewaihit.
Zur Programmierung oder zur Abfrage der bereits eingestellten Parameter wird die P-Taste
gedriickt, der momentan eingestelite Wert blinkt und kann mit den Tasten “AB” und "AUF"
verdndert werden. Zum Abspeichern bzw. um die Abfrage zu beenden, wird anschlieBend die
P-Taste betéatigt. Danach kann der nachste Meniipunkt angewdhlit werden.

Auf den seither abgespeicherten Wert wird zuriickgeschaltet, wenn vor dem Abspeichern
die Tasten “AB” und "AUF" gleichzeitig gedriickt werden (Escape Funktion "ESC").

Werden neue Einstellungen vorgenommen, so bleiben diese auch ohne Anschluss am Netz
bzw. bei ausgeschaltetem Gerat gespeichert. D.h. bei einer erneuten Inbetriebnahme arbei-
tet das Gerat mit den Parametern, die zuletzt abgespeichert wurden.

Kurz nach dem Einschalten der Netzspannung wird der am Sensor gemessene Istwert und
der prozentuale Wert der Ausgangsspannung angezeigt. Aus diesem Istwertmodus gelangt
man durch Driicken der “P”-Taste in das “Hauptmenii”. Mit den Tasten “AB” und "AUF" wir
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Istwert Sollwert 1 Einstellbereich

] ]
L L

3
J

| ™
J

t [

Cl\C . 00
Sl 7 bis 30°C

|
-
|
Y

1
110
C\o

Abfrage aktiver Sollwert

(M
M
O]

"
™M

B /& [T
=

gend beschriebenen Grundeinstellungen vorgenommen werden. Nachdem der Meniipunkt
“BASE” mit der Taste “AB” angewdhlt wurde, hilt man diese gedriickt, durch das gleich-
zeitige Betédtigen der “AUF”  -Taste sowie zweimaliges Betatigen der P-Taste, wahrend die

-Taste und die -Taste gedriickt bleiben, kann man vom “HAUPT”-Menii in das “BASE”-
Menii umschalten. (Code- Funktion verhindert unbeabsichtigtes Verandern der einmaligen

Grundeinstellungenim “BASE”-Menii)

o Bei der Inbetriebnahme miissen zuerst im “BASE”-Menii - soweit erforderlich - die nachfol-

“BASE"-Menii

—

Nach der Programmierung schaltet man durch gleichzeitiges Betatigen der “AB” und "AUF" Tasten aus den Menu-
punkten im “BASE”-Menu oder “HAUPT”-Meni wieder zurlick zum Istwertmodus. Blinkende Parameter, die zur Pro-
grammierung oder zur Abfrage angewahlt wurden, missen zuerst mit der P-Taste (neue Eingabe abspeichern) oder
durch gleichzeitiges Dricken der “AB” und "AUF" Tasten (“ESC”) bestatigt werden, d.h. zuvor gespeicherter Wert
bleibt.

Wenn ca. 3 Minuten lang keine Einstellungen vorgenommen werden, schaltet das Gerat automatisch aus allen Posi-
tionen im Menu auf die Anzeige “Istwert” zuriick (Zeitautomatik).

15
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6.4 Meniiplan

6.4.1 HAUPT-Menii

Istwertanzeige:

0 75|

16

Sollwert 1:

SIEE] |1

Taste
auf/ab

Sollwert2:

SEE[ 12

Taste
auf/ab

Mindestdrehzahl:

Al n]

Taste
auf/ab

Unterebene:

bIASIE]

T+l +2xP
Em—

7-30°C

Einstellbereich:

7-30°C

Einstellbereich:

0-50%

Einstellbereich:

Maximaldrehzahl:

Al A

chzeitig

Tastenfunktionen

(:) [ ENTER ]
(:) [ SELECT ]

(:) [ ESCAPE ]

© @ @

+

®+2x

®

[ ENTER
BASEMENU ]
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6.4.2 BASE-Menii

Unterebene:

T+ [ ich:

LASE[] > [nliAH |
Taste
auf/ab
Flhlerabgleich:

Maximaldrehzahl:

dl 5]

E

—
Q
7]
—
(0]

auf/ab

Proportionalband:

Ab|AR]

Taste
auf/ab

Regelfunktion:

PEI] |

Taste
auf/ab

Untertemperatur:

ulEETIP

Taste
auf/ab

Ubertemperatur:

oltElP

Taste
auf/ab

Service-Pin:

Sl-IPL )

Taste
auf/ab

Gerate-Nr.:

| lLlgln|

Taste
auf/ab

Werkseinstellung:

dEIFILE

Einstellungder
gemess. Temp.

Einstellbereich:
2-10K

Einstellbereich:
Heizen/Kihlen

Einstellbereich:
5-15°C

Einstellbereich:
25-35°C

Auslésendes
Service-Pins

Einstellbereich:
126 bis 1

Werkseinstellung
neuladen

17
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6.5 Betriebsbedingte Einstellungen im Hauptmenii

Wie unter Kap. 6.3 (Bedienung der Tastatur) beschrieben, schaltet man aus der Istwertanzeige durch Drucken der
“P”-Taste in das Hauptmenu zum ersten Menlpunkt “Sollwert 1”. Wie nachfolgend erklart werden hier die betriebsbe-
dingten Einstellungen vorgenommen (Werkseitig vorprogrammierte Einstellungen siehe Kap. 6.2).

Nach Beendigung der Einstellungen gelangt man durch gleichzeitiges Betatigen der “AB" und "AUF" Tasten (“ESC”)
wieder zur Istwertanzeige zuruick (oder automatisch nach ca. 3 min.).

6.5.1 Einstellung Sollwert 1

“set 1” = Sollwert 1 Einstellbereich

— | — [N}

'_ '_ '- | ' 7-30°C THL
Sicicl 11 < 0o

Werksseitig ist der Sollwert 1 auf 23 °C eingestellt.

Istwert Abfrage Sollwert aus Istwertanzeige
r ’—' Der momentan aktive Sollwert1/2 wird angezeigt, solange im Istwertmodus die

I I | ‘AR’ gedrickt wi
] _l _’ L’ Taste “AB” gedrickt wird.

Sollwert

OncC
oJ

My

6.5.2 Einstellung Sollwert 2 (nur bei Bedarf erforderlich)

“set 2” = Sollwert 2 Einstellbereich

ClClL I P 7-30°C
Jiclc| Ic

Werksseitig ist der Sollwert 2 auf 16 °C eingestellt.

Die Einstellung wird wie bei Sollwert 1 “Tag” vorgenommen. Hier kann z.B. ein reduzierter Sollwert fiir den Nacht-
betrieb programmiert werden.

Die Umschaltung auf den Sollwert “Nacht”, d.h. die Aktivierung der Einstellung kann extern tiber einen Schalter (sie-
he Kap. 5.5 Externe Umschaltung) oder Uber eine Schaltuhr erfolgen.

Ein Punkt hinter der ersten Stelle im Display zeigt an, welcher Sollwert aktiv ist (z.B. Sollwert 1aktiv=SET1.)

18
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6.5.3 Einstellung der minimalen Ausgangsspannung (“n-min”) (nur bei Bedarf erforderlich)

n-min Einstellbereich
_ '-' _ 0 ... 50 % (n-max)
r i oilm >

Werkseitig ist die minimale Ausgangsspannung auf 0 eingestelit.

Bei Bedarf kann hier eine minimale Ausgangsspannung, d.h. eine Grunddrehzahl (Mindestluftrate) der angeschlos-
senen Ventilatoren eingestelltwerden.

Einstellbereich: “0” (keine “n-min”) 20-50 % (= ca. 0-20-50 % der angelegten Netzspannung ) bei einer Begrenzung
der maximalen Ausgangsspannung bis Einstellung “n-max”.

6.6. Grundeinstellungen im Installationsmenii

Wie unter Kap. 6.3 (Bedienung der Tastatur) beschrieben, schaltet man aus der Istwertanzeige durch Driicken der
“P”-Taste in das Hauptmen( zum ersten Menlpunkt “Sollwert 1”. Mit der “AB”-Taste wird der MenlUpunkt “Adjst” aus-
gewahlt. Uber einen besonderen Tastengriff gelangt man in das “BASE”-Menu. Dabei driickt man die “AB”-Taste und
halt sie gedriickt. Zusatzlich drickt man die “AUF”-Taste, halt diese gedrickt und drickt zweimal die “P”-Taste. Wie
nachfolgend erklart werden hier die Grundeinstellungen vorgenommen (Werkseitig vorprogrammierte Einstellungen
siehe Kap. 6.2).

Nach Beendigung der Einstellungen gelangt man durch gleichzeitiges Betatigen der “AB” und "AUF" Tasten (“ESC”)
wieder zur Istwertanzeige zurlick (oder automatisch nach ca. 3 min.).

6.6.1 Einstellung der maximalen Ausgangsspannung (“n-max”) (nur bei Bedarf erforderlich)

n-max Einstellbereich
—_— l_' D l-’ 100 % bis n-min
Fig i JE;

Werkseitig ist die maximale Ausgangsspannung auf 100 % = ca. Netzspannung eingestelit.
Bei Bedarf kann hier eine maximale Ausgangsspannung, d.h. eine Drehzahlbegrenzung eingestellt werden.

Der Einstellbereich betragt 100 %-50 % = ca. 100 % -50 % der angelegten Netzspannung.
Bei einer vorgegebenen minimalen Ausgangsspannung bis Einstellung “n-min”.

Cos ¢ -Anpassung

Die Ausgangsspannung des Geréates ist von der Induktivitat des Motors (cos () abhéngig. Dadurch kann die maxima-
le Ausgangsspannung erreicht werden bevor die Regelabweichung den eingestellten Regelbereich erreicht hat. Eine

Korrektur ist durch die Einstellung von ,n-max* (cos ¢ -Anpassung) maglich.

Diese Einstellung muss bei max. Leistung der Ventilatoren vorgenommen werden. Bei Verwendung von Radial-
ventilatoren mussen alle Klappen gedffnet sein

19



WLRF RKD

6.6.2 Sensorabgleich und Anpassung (“Offset”) (nur bei Bedarf erforderlich)

Mit dieser Einstellung ist ein Abgleich (Offset) des Sensorsignals méglich.
Dazu wie zuvor beschrieben (siehe Kap. 6.2 u. 6.3) im “Base”-Menl den Menupunkt “Fuhlerabgleich” anwahlen.

Nach der Auswahl des Abgleichmenis “Adjst” blinkt der momentan gemessene Wert des Temperaturfuhlers. Mit Hilfe
der Pfeiltasten kann dieser Wert dem im Abteil befindlichen Wert angepasst werden.

Ein Sensorabgleich sollte mdglichst mit einem geeichten Vergleichsmessgerat durchgefuhrt werden.

6.6.3 Einstellung Regelbereich

“P-Band” Regelbereich Einstellbereich
ol o P 2 bis 10K
I\

Werksseitig ist der Regelbereich von 4 K eingestelit.

Mit dieser Einstellung kann das Regelverhalten an die Anlagenverhaltnisse angepasst werden.

Eine Verkleinerung des P-Bereiches ergibt héhere Verstarkung und damit schnelle Ausregelzeiten bei geringer
Regelstabilitat.
Eine VergréRerung des P-Bereiches ergibt geringere Verstarkung, d.h. langsamere Ausregelzeiten bei héherer
Regelstabilitat.

Der Regelbereich kann zwischen zwei und 10 K eingestellt werden. Werksseitig ist der Regelbereich auf 4 K einge-
stellt.

6.6.4 Wirkungsumkehr der Regelfunktion (nur bei Bedarf erforderlich)

Mit dieser Einstellung kann eine Umkehr der Regelfunktion vorgenommen werden.
Dazu wie zuvor beschrieben (siehe Kap. 6.3 u. 6.4) im “Base”-Menu den Menupunkt “Regelfunktion” anwahlen.

Bei Temperatursensor
Regelfunktion
"oper” = Operation “Cool” =Kuhlen” “heat” = Heizen

Ao / L|C
alPIEIF] | 2, (ClololL RIE

I
[

Die werkseitige Einstellung der “Regelfunktion” ist “Heizen”.

Bedeutung der Anzeige

"COOL" =steigende Ausgangsspannung beisteigender Temperatur.
"HEAT" = steigende Ausgangsspannung bei sinkender Temperatur.
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6.6.5 Einstellung zur Meldung bei Uber- und Untertemperatur

Ubertemperatur
‘0. temp” = over temperature Einstellbereich

o F 25-35°C
oJC|C i

Werksseitig ist die Ubertemperaturgrenze auf 35 °C eingestellt.

Untertemperatur
“u.temp” = under temperature Einstellbereich
— '_‘ °
L C\ro I~ oo1ere
LC|C )i >

Werksseitig ist die Untertemperaturgrenze auf 5 °C eingestellt.

Wenn der eingestellte Wert fur Ubertemperatur tberschritten wird oder der eingestellte Wert fur Untertemperatur
unterschritten wird, leuchtet im Istwertmodus abwechselnd mit der Istwertanzeige die Alarmmeldung. Das Regelgerat
arbeitet weiterhin mit den eingestellten Werten, eine Programmierung ist nach wie vor méglich. D.h. um die
Stérungsmeldung abzuschalten, kann voriibergehend ein entsprechend hoher Uber- bzw. Untertemperaturwert einge-
stelltwerden.

Anzeige bei Temperaturstérung

o o) (n
Py i

Das Melderelais “Fehler / Warnung” zieht nach dem Einschalten des Regelgeréates an, wenn keine Geratestérung
vorliegt und die eingestellten Grenzwerte fiir Uber- und Untertemperatur eingehalten werden (Klemmen “21”/24”
gebrickt). Bei einer Geratestérung bzw. wenn die Temperaturgrenzwerte nicht eingehalten werden (Temperatur-
stérung), fallt das Relais ab, d.h. die Klemmen “217/“22” sind gebruckt.

6.6.6 Aktivierung der Werkseinstellung

Bei der ersten Inbetriebnahme arbeitet das Gerat mit den werkseitig vorprogrammierten Grundeinstellungen

(siehe Kap. 6.2 Werkseinstellung). Bei Bedarf kann diese Grundeinstellung wieder aktiviert werden, z.B. um eine
komplette Neueinstellung vorzunehmen.

Dazu wie zuvor beschrieben (siehe Kap. 6.3 u. 6.4) im “Base”-Menl den Menlpunkt “Werkseinstellung” anwahlen
und die “P” Taste betatigen, die Anzeige “Sure” blinkt. Danach die “P” Taste erneut betatigen, es erscheint wieder
der Menupunkt “deflt” = Werkseinstellung. Das Geréat ist nun auf die werkseitige Grundeinstellung zurlickgesetzt.

Werkseinstellung Bestatigung Werkseinstellung
“deflt ” = default “Sure” aktiviert

| Vg g R T cl |-lc | Vg g VR TR
[ Uy [ = Jujr o = UL L T
Um den blinkenden Menlpunkt “Sure” zu verlassen, ohne die Grundeinstellungen zu aktivieren, missen die beiden
Tasten “AB” und "AUF" gleichzeitig (“ESC”) bestatigt werden.
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7. Stérungen und deren Behebung

7.1 Funktionsstérung

Sollte das Gerat nicht wie vorgesehen arbeiten, so missen die Einstellungen im “Base”-Meni und im “Haupt”-Menu
und die elektrischen Anschlusse Uberpruft werden.

Eventuell sollte eine komplette Neuprogrammierung vorgenommen werden, indem zunachst die Werkseinstellungen
aktiviert werden (siehe Kap. 6.6.6).

7.2 Netzstérung

Bei Netzstorung, z.B. Ausfall der Sicherung oder Netzphase, schaltet das Regelgerat aus, die Anzeige erlischt. Nach
Wiederkehr der Spannung erfolgt eine automatische Wiedereinschaltung des Regelgerates.

7.3 Motorstérung

Beim Auslésen eines angeschlossenen Thermokontaktes (Unterbrechung zwischen den beiden Klemmen “TK”)
schaltet das Gerat aus und nicht wieder ein (siehe Kap. 5.3 Motorschutz).

Anzeige: ~Motor®

[y P g
ooy

7.4 Geratesicherung

Wenn bei Stellung ,I* des Hauptschalters die Anzeige nicht funktioniert, muss die interne Geratesicherung Uberpruft
werden. Dazu muss man den Gehdusedeckel vom Anschlussraum abnehmen. Die eingebaute Sicherungist eine
Halbleitersicherung, dient also nicht als Leitungsschutz.

Bevor das Gerat nach Austausch der Sicherung wieder eingeschaltet wird, muss der motorseitige Anschluss auf
einen eventuellen Kurzschluss tberpriift werden.

7.5 Speicherfehler

Bei Fehlern wahrend des Speicherns bzw. Lesens des Parameterspeichers erscheint folgende Anzeige fur ca.15
Sek.

Anzeige: “Speicherfehler”

CCO
C

Tritt diese Anzeige wiederholt auf, muss der Parameterspeicher (D2 auf der Anzeigeplatine) ausgetauscht werden.
Bei einem vorubergehenden Betrieb ohne Parameterspeicher ist nach einer Abschaltung des Gerates oder nach
einer Netzstérung eine neue Programmierung erforderlich.
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7.6 Fiihlerbruch / Fiihlerkurzschluss

Ein Fuhlerbruch wird wie eine sehr tiefe Temperatur behandelt. D.h. das Gerat schaltet den Motor aus und gibt einen
Temperaturalarm heraus.

Ein Fuhlerkurzschluss wird wie eine sehr hohe Temperatur behandelt. D.h. das Gerat schaltet den Motor auf maxima-
le Drehzahl und gibt einen Temperaturalarm heraus.

In beiden Fallen erscheint auf dem Display:

o o
P g i

Kennlinie des Temperaturwiderstandes:

Temperaturabhdngigkeit des
Sensorwiderstandes R(T) =f(TA )
I0 =1mA
kQ
5

RCT)

—-50 @] S0 100 1500cC
TA

23



WLIF

RKD

8. Anhang
8.1 Anschlussplan
e et T
| XKD !
ITT T T T~ 7 7 7T T T Twoxkertoabsicstung BA/250wc | T T T T T T L
| max.contact rating 5A/250VAC | | | |
I Wed kein Motorschulz if motor profection -
| | U I | IKlemmleiste iiber dem | anqeachicasan, ist der is nol connected then | |
| | |Hauptschalter | TK=Anschlub zu ilberbriicken, short the TK terminals. i
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8.3 Fernsteuerung "Stand by" (nur bei Bedarf erforderlich)

Das Gerat kann ferngesteuert ein- bzw. ausgeschaltet werden.

Die Fernsteuerung ist mittels Steuerschalter, der an den Klemmen "RS" (Reglersperre) angeschlossen wird, méglich.

Die werkseitige Briicke muss dabei entfernt werden.
Solange keine Verbindung zwischen den beiden Klemmen "RS" besteht, ist das Gerat abgeschaltet ("stand by")

PDTEOIMO

Bei Fernsteuerung des Reglers erfolgt im ausgeschalteten Zustand keine Freischaltung
(Potentialtrennung) nach VBG4 §6.

Anzeige:

"Stby" = stand by

C
-

c'~

L
L

l
—

~J
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